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Résultats de simulation 


Résumé 


Le travail présenté dans cet article concerne la 
commande directe du couple basée sur les 
régulateurs hystérésis neuronale de la machine 
asynchrone alimentée par onduleur à deux 
niveaux. Nous avons remplacé les régulateurs 
hysteresis classique par les nouveaux régulateurs 
hystérésis basée sur les réseaux de neurones 
(RNA). Les performances de la DTC avec 
régulateurs hystérésis neuronale sont analysées 
sur la base d’une comparaison avec la DTC 
classique. Les résultats de simulations obtenus ont 
montré un comportement très satisfaisant de la 
machine. 
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Fig.1 Structure De Base De La Commande Directe Du 
Couple 
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Tableau.1 Tableau de vérité de l’onduleur à deux 
niveaux 
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Fig.2 Structure de base de La commande DTC avec 
régulateurs hysteresis neuronale 


FFT window 1 of 160 cycles af selected signal 
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Fig.3 Performances de la 
DTC classique appliquée à 
la MAS 
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FFT analysis 
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Fig.4 Performances de la DTC 
avec régulateurs hystérésis 
neuronale appliquée à la MAS 
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Fig.5 Performances de la DTC avec régulateurs hystérésis 
neuronale appliquée à la MAS en variation de la vitesse 


H 1 H 1 H 1 } 
108 109 11 111 112 113 114 
temps (s) 


temps (s) 


Fig. 6 Zoom du flux et du 
couple de la DTC classique 
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Fig. 7 Zoom du flux et du 
couple de la DTC classique avec 
régulateurs hysteresis neuronale 


Dans le but de connaitre le meilleure type de la 
commande de la MAS, une étude comparative est 
indispensable entre les deux types (DTC-2 niveaux 
avec et sans régulateurs hystérésis neuronale). Le 
tableau suivant présenté la comparaison entre les 
deux types. 


Minimisations | Minimisations 
La des ondulations | des ondulations 
THD (%) 
du couple du flux 


DTC classique 23.15 


Assez bonne Assez bonne 


DTC classique 
avec régulateurs 
hystérésis neuronale 


12.89 Bonne Bonne 


Tableau.2 Etude comparative 


Conclusion 


Nous avons présenté un type de la commande 
DTC avec réseaux de neurones, la DTC avec 
régulateurs hystérésis neuronale. Les résultats de 
simulation obtenue respectivement telque la DTC 
avec régulateurs hystérésis neuronale illustre une 
réduction considérablement dans l’ondulation du 
couple, ondulation du flux, et la valeur du THD du 
courant statorique par rapport au résultat obtenu 
dans la DTC classique. Ce qui montré l’efficacité 
de la méthode proposée. 
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